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KamodRPI Pico Quad SSR (PL)
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Opis

Modut w postaci naktadki do Raspberry Pi Pico wyposazony w cztery przekazniki pétprzewodnikowe. Na ptytce znalazty sie
ponadto cztery wejscia cyfrowe z optoizolacja, zestaw diod LED sygnalizujgcych stany wejs¢ i wyjs¢, przycisk RESET, oraz
wskaznik obecnosci napiecia zasilajgcego. Modut znajdzie zastosowania w automatyce budynkowej (m.in. w aplikacjach
smart home), robotyce, automatyce przemystowej, systemach pomiarowych, instalacjach laboratoryjnych, a takze
dydaktyce.
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Podstawowe cechy i parametry
Wyjscia

4x wyjscia przekaznikowe - OMRON G3MB z wbudowanymi gasikami
Fabrycznie wmontowane warystory SIOV (prad udarowy: 400 A)
Sposob przetaczania: w zerze
Obcigzalnos¢ wyjs¢:

o 0,1..2 A/100...240 V (AC), 50...60 Hz,

o zakres napiecia pracy: 75...264 V,

o prad szczytowy: 30 A (@ 60 Hz, 1 okres).
e Diody LED sygnalizujace stan zatgczenia przekaznikow
e Ziycza Srubowe 3,81 mm (roztaczalne)

Wejscia

4x wejscia optoizolowane (transoptory LTV-357T),
Napiecie wejsSciowe - stan aktywny: 5V (4,5...9 V) DC
Diody LED sygnalizujgce stan wejs¢

Ztgcza srubowe 3,81 mm (roztgczalne)

Pozostate

Zasilanie: 5V /400mA (min.)

Automatyczny wybdr Zrédta zasilania: micro USB (RPi Pico) lub USB C (J4)*
Dioda LED sygnalizujaca obecnos$¢ napiecia zasilania

Wbudowany przycisk RESET

Wszystkie linie RPi Pico wyprowadzone na ztacza szpilkowe 2,54 mm (100 mil)
Wymiary PCB: 93 x 89 mm

* Zaleca sie podtaczanie tylko jednego z kabli USB w danym momencie
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Wyposazenie standardowe

Kod Opis

KamodRPI Pico Quad SSRi|Zmontowany i uruchomiony modut




Schemat elektryczny
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Widok ptytki drukowanej
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Przypisania wejs¢ i wyjs¢ do linii GPIO Raspberry Pi
Pico

Wyprowadzenie Raspberry Pi Pico Przekaznik KAmodRPI Pico Quad SSR (ztacze)
GPIO6 RL1A, CH 1 (J3A)
GPIO7 RL1B, CH 2 ()3B)
GPIO8 RL1C, CH 3 (J3C)
GPIO9 RL1D, CH 4 (J3D)
GPIO14 IN1 ()1, piny 1-2)
GPIO15 IN2 ()1, piny 3-2)
GPIO16 IN3 (J2, piny 1-2)
GPIO17 IN4 ()2, piny 3-2)
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Diody sygnalizacyjne

Modut wyposazono w 8 diod LED sygnalizujacych zatgczenie przekaznikdw oraz stany wejs¢ optoizolowanych, a takze
dodatkowa diode wskazujacag obecnos¢ napiecia zasilajacego.
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Wyjscia przekaznikowe

Wyijscia stykéw przekaZznikédw wyprowadzono na roztaczalne ztgcza srubowe umozliwiajgce mocowanie zaréwno
odizolowanych kohcéwek przewodéw, jak i przewoddw z zacisnietymi koncéwkami tulejkowymi.
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Wejscia optoizolowane

Wejscia transoptoréw wyprowadzono na roztaczalne ztgcza Srubowe umozliwiajagce mocowanie zaréwno odizolowanych
koncéwek przewodéw, jak i przewoddw z zacisnietymi koncéwkami tulejkowymi. Sygnaty sterujgce nalezy podtaczac
pomiedzy styk IN1...IN4, a styk COM (nalezacy do tego samego ztgcza J1 lub J2). Styki wspdlne (COM) ztaczy J1i )2 nie sg ze
sobg pofaczone, co pozwala na prace ze Zrédtami o réznigcych sie potencjatach masy.
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Przykiad zastosowania

Naktadka KamodRPI Pico Quad SSR z wtozonym modutem Raspberry Pi Pico.

KA ]| =—

Widoczny na zdjeciach komputer Raspberry Pi Pico nie jest dotaczony do zestawu.
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Kod programu testowego w MicroPythonie

Przyktadowy program wtgcza po kolei przekaZniki CH 1... CH 4. Nastepnie przechodzi w tryb sterowania sygnatami
wejsciowymi, w ktdrym przekaznik o danym numerze X (X=1...4) bedzie sterowany zaleznie od stanu wejscia o numerze X,
przyktadowo: podanie napiecia 5 V na styk 1 ztacza J1 (wejscie IN1) spowoduje zataczenie przekaznika CH 1 (J3A).

from machine import Pin
import utime

rell = Pin(6, Pin.O0OUT)
rel2 = Pin(7, Pin.OUT)
rel3 = Pin(8, Pin.O0UT)
rel4d = Pin(9, Pin.O0UT)
inl = Pin(14, Pin.IN)
in2 = Pin(15, Pin.IN)
in3 = Pin(16, Pin.IN)
in4 = Pin(17, Pin.IN)
rell.value(0)
rel2.value(0)
rel3.value(0)
rel4.value(0)

rell.value(1)
utime.sleep(0.5)
rell.value(0)
rel2.value(1)
utime.sleep(0.5)
rel2.value(0)
rel3.value(1)
utime.sleep(0.5)
rel3.value(0)
rel4.value(l)
utime.sleep(0.5)
rel4.value(0)

utime.sleep(2)

while 1:

if inl.value() == 0:
rell.value(1l)
else:
rell.value(0)
if in2.value() == 0:
rel2.value(1l)
else:
rel2.value(0)
if in3.value() == 0:
rel3.value(1l)
else:
rel3.value(0)
if ind.value() == 0:

11

KA m——



L(IMAN

rel4.value(1l)
else:
rel4.value(0)
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BTC Korporacja
05-120 Legionowo
ul. Lwowska 5

tel.: (22) 767-36-20

faks: (22) 767-36-33
"bte i
sprzedaz@kamami.pl

https://kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.

Oferowane przez nas ptytki drukowane moga sie rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja
jej wtasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos$¢ produktu ze specyfikacja.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia
lub nieprawidtowego dziatania produktu.

BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.
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